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前    言 

制定本标准的目的是指导并规范电动摩托车电动机及控制器的生产，促进并提高电动摩托车电动机

及控制器产品的质量。 
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电动摩托车和电动轻便摩托车用电动机及控制器 

技术条件 
 

1  范围 

本标准规定了电动摩托车和电动轻便摩托车用电动机（包括含减速器的电动机）及控制器的产品分

类、技术要求、试验方法、检验规则及标志、包装、运输和贮存。 

本标准适用于电动摩托车和电动轻便摩托车用电动机(以下简称电动机)及控制器。 

2  规范性引用文件 

下列文件中的条款，通过在本标准中引用而成为本标准的部分条款。凡是注日期的引用文件，其随

后所有的修改单（不包括勘误的内容）或修订版均不适用本标准，然而，鼓励根据本标准达成协议的各

方研究是否可使用这些文件的最新版本。凡是不注日期的引用文件，其最新版本适用于本标准。 

GB 2423.5  电工电子产品基本环境试验规程  试验 Ea：冲击试验方法 
GB 2423.10  电工电子产品基本环境试验规程  试验 Fc：振动（正弦）试验方法 
GB 10069.1  旋转电机噪声测定方法及限值  噪声工程测定方法 

GB/T 4942.1-2001  旋转电机外壳防护分级（IP 代码） 
GB/T 4942.2-93  低压电器外壳防护等级（IP 代码） 
GB/T 5171-2002  小功率电动机通用技术条件 
GB/T 10405-2001  控制电机型号命名方法 
GB/T 13202-1997  摩托车轮辋系列 

3  术语和定义 

控制器最大输入电流      maximum controller input current 
    电动机固定在转矩测试仪上，控制器与电动机相连，给控制器施加额定电压，调节速度指令到最大

使电动机运转，通过转矩测试仪给电动机逐渐增加转矩，控制器直流母线所能达到的最大输入电流。 

4  产品分类 

4.1 电动机型号 

电动机的型号命名按 GB 10405-2001 规定，由机座号、产品名称代号、性能参数代号和派生代号四

部分组成。 

例如： 

20    ZW-J  4835310   YA 

                                          派生代号； 

                                           

                                          性能参数代号（额定电压 48V，额定转速 350r/min， 

                                          额定转矩 10N.m）； 

                                          产品名称代号； 

机座号。 

4.1.1 机座号 

一体轮轮毂电动机的机座号为按 GB/T 13202-1997 规定的轮辋名义直径代号。内转子电动机的机座

号为电动机的机壳外径，机壳外径的单位为 mm。 
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4.1.2 产品名称代号 

产品名称代号由基本产品名称代号和扩展产品名称代号组成，基本产品名称代号与扩展产品名称代

号之间由“-”相连。 

基本产品名称代号定义为： 

    Z   ——有刷直流电动机； 

    ZW  ——无刷直流电动机； 

    KC  ——开关磁阻电动机。 

扩展产品名称代号定义为： 

J   ——带减速器。 

4.1.3 性能参数代号 

性能参数代号用 7 位阿拉伯数字表示。前两位表示电动机的额定电压数值，单位为 V；中间三位数

的前两位表示电动机额定转速数值的前两位数，中间三位数的最末一位数表示对应转速的整数位数,额

定转速的单位为 r/min；最后两位为电动机的额定转矩数值的整数位，不足两位的在数前面冠以 0，额

定转矩数值的单位为 N.m。 

4.1.4 派生代号 

派生代号用大写汉语拼音字母 A、B……表示，但不能使用 I、N、O、Y 字母。一体轮轮毂电动机的

派生代号用 YA、YB、YC……等表示。内转子电动机的派生代号用 NA、NB、NC……等表示。 

4.2 控制器型号 

控制器的型号命名，由电压等级、产品名称代号、电流等级代号和派生代号四部分组成。 

例如： 

ZWK   048     020      A 

                                          派生代号； 

                                          电流等级代号； 

                                          电压等级； 

                                          产品名称代号。 

4.2.1 电压等级 

控制器采用直流 24V、36V、48V、60V、72V、…,以 12V 标称电压递增。电压等级用三位阿拉伯数

字表示，代表控制器的标称电压，不含小数位，不足三位的前面冠以 0。 

4.2.2 产品名称代号 

产品名称代号定义为： 

ZK  ——有刷直流电动机控制器； 

ZWK ——无刷直流电动机控制器； 

KCK ——开关磁阻电动机控制器。 

4.2.3 电流等级代号 

控制器的电流等级由三位阿拉伯数字组成，它代表驱动器母线电流最大安培数，不含小数位，不足

三位的数在数的前面冠以 0。 

4.2.4 派生代号 

派生代号用大写汉语拼音字母 A、B…表示，但不能使用 I、O 字母。 
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4.3 外壳防护等级 

电动机外壳防护等级按 GB/T 4942.1-2001 中 IP03（防淋水）的规定要求。控制器外壳防护等级按

GB/T 4942.2-93 中 IP03（防淋水）的规定要求。 

5  技术要求 

5.1 使用环境条件 

    电动机和控制器应能在下列条件下正常工作： 

    ——环境温度：－10～＋55℃； 

    ——相对湿度：最湿月份的月平均最高相对湿度为 90％，同时该月的月平均最低温度为 25℃； 

——大气压力：86～106Kpa。 

5.2 额定电压 

    电动机采用直流 24V、36V、48V、60V、72V、…，以 12V 标称电压递增。 

5.3 外观 

电动机表面应无锈蚀、碰伤、裂痕，涂复层应无剥落、紧固件连接要牢固，引出线应完整无损，铭

牌字迹和内容应清晰无误，且不得脱落，控制器外壳应光滑无裂痕，布线不允许有飞线现象。 

5.4 外形及安装尺寸 

电动机和控制器的外形和安装尺寸应符合企业标准或产品技术条件的规定。 

5.5 装配质量 

5.5.1 电动机轴向间隙 

电动机的轴向间隙应不大于 0.3mm。 

5.5.2 径向圆跳动 

内转子电动机轴伸径向圆跳动应不大于表 1 中的规定值。 

                  表 1  径向圆跳动值                         mm 

轴伸直径 > 6 - 10 > 10 - 18 

径向圆跳动值 0.030 0.035 

5.5.3 端面跳动 

一体轮轮毂电动机轮辋外缘端面跳动应不大于 1mm。 

5.6 引出线 

5.6.1 引出线定义 

无刷直流电动机三相主绕组线的颜色应分别为：A 相为兰色、B 相为绿色、C 相为黄色。无刷直流

电动机位置传感器信号线的颜色应分别为：电源正为红色、电源负为黑色、A 相传感器信号线为兰色、

B 相传感器信号线为绿色、C 相传感器信号线为黄色。 

有刷直流电动机绕组线的颜色应分别为：绕组正为兰色、绕组负为白色。 

控制器的电源输入线的颜色应分别为：电源正为红色、电源负为黑色。控制器速度指令输入线的颜

色应为兰色，控制器刹车指令输入线的颜色应为绿色。控制器与电动机相接的引出线颜色应与电动机对

应线的颜色相一致。有刷电机控制器中与电动机绕组相对应的引出线应与控制器电源线有明显的区分标

志。 

5.6.2 接插件 

    电动机及控制器引出线的接插件应符合企业标准或产品技术条件的规定。 
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5.6.3 电动机引出线强度 

    电动机每根主绕组引出线应能承受 20N 的拉力，传感器每根引出线应能承受 9N 的拉力，试验后引

出线应完整无损。 

5.7 绝缘电阻 

电动机和控制器的绝缘电阻应符合表 2 的规定，绝缘电阻测定用兆欧表，其电压按表 3 的规定。 

表 2  绝缘电阻                                   MΩ 

需测试的部位 常态 低温 高温 恒定湿热 

电动机绕组与机壳之间 ≥20 ≥20 ≥1 ≥1 

控制器电源地与机壳或

散热器之间 
≥20 ≥20 ≥1 ≥1 

表 3  兆欧表的电压值                                  V  

额定电压 兆欧表电压值 
≤36 250 

＞36~500 500 

5.8 绝缘介电强度 

电动机的绕组对机壳间及控制器电源地与机壳或散热器之间应能承受频率为 50HZ，波形为实际正

弦波，试验设备的容量不小于 0.5kVA，试验电压（有效值）为 1000V+2UN，但最低为 1500V，对于额

定电压在 48V 以下由独立电源供电的电动机，其试验电压（有效值）为 500V。试验时间为 1min。试验

过程中，跳闸电流值应不大于 10mA，试验过程中应无击穿或飞弧现象。 
同一台电动机不应重复进行本项试验，如有需要，允许再进行一次耐电压试验，试验电压为上表

规定的试验电压值的 80%。对批量生产的电动机，进行绝缘介电强度试验时，允许用规定试验电压的

120%，而将试验时间缩短至 1s。 

5.9 定子电阻 

电动机的定子电阻应符合企业标准或产品技术条件的规定。 

5.10 定子电感 

电动机的定子电感应符合企业标准或产品技术条件的规定。 

5.11 旋转方向 

    单向出线的轮毂电动机从出线端看（内转子电动机从轴伸端看），规定逆时针为正方向，双向出线

的轮毂电动机旋转方向应符合企业标准或产品技术条件的规定。 

5.12 空载电流 

    空载电流应符合企业标准或产品技术条件的规定。 

5.13 电动机额定数据 

5.13.1 额定转矩 

    额定转矩应符合企业标准或产品技术条件的规定。 

5.13.2 额定转速 

额定转速应符合企业标准或产品技术条件的规定。 

5.13.3 额定输出功率 

根据额定转矩和额定转速计算出额定输出功率，应符合企业标准或产品技术条件的规定。 
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5.13.4 效率 

在额定转矩时，效率应不小于 70%；在 50%～160%额定转矩范围内，电动机的效率应不低于 60%。 

5.14 电动机超速 

    电动机应能承受 1.2 倍额定电压下空载运行 2min 的超速试验，不发生影响电动机性能的有害变形。 

5.15 电动机短时过载 

电动机应能承受 1.6 倍额定转矩的过转矩时间为 10min 的试验。 

5.16 控制器最大输入电流 

控制器最大输入电流应符合企业标准或产品技术条件的规定。 

5.17 控制器额定输入电流 

控制器额定输入电流应符合企业标准或产品技术条件的规定。 

5.18 控制器功耗 

    控制器功耗应不大于额定电压与控制器额定输入电流乘积的 5％。 

5.19 控制器短时过载 

    控制器应能承受 1.6 倍控制器额定输入电流时间为 10min 的试验。 

5.20 控制器调速功能 

控制器应能对电动机进行无级调速。 

5.21 控制器欠压保护功能 

控制器应有欠压保护功能，其值由企业标准或产品技术条件规定，当控制器电压降到其规定值时，

应能自动断电不工作。 

5.22 控制器过流保护功能 

    在控制器最大输入电流点，控制器应具有过流保护功能，控制器过流保护的时间由企业标准或产品

技术条件规定。 

5.23 控制器制动断电功能 

控制器应能在制动时自动切断电源电流。 

5.24 控制器防失控保护功能 

控制器应具有防失控保护功能。 

5.25 重量 

电动机和控制器的重量应符合企业标准或产品技术条件的规定。 

5.26 温升 

电动机电枢绕组温升应符合企业标准或产品技术条件的规定。 

5.27 低温 

    当环境温度达－10±1℃时，不通电持续 2h 后，绝缘电阻应符合 5.7 条的规定，电动机和控制器应

能空载起动。 

5.28 高温 

    当环境温度达 55±2℃时，空载运转，持续 2h，电动机和控制器应能正常工作，试验后绝缘电阻应

符合 5.7 条的规定。 
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5.29 恒定湿热 

电动机和控制器应能承受 40±2℃、相对湿度为 90％～95％、历时 2d 的恒定湿热，试验后测试空

载电流应应符合 5.12 条的规定，外观应无明显的质量变坏及影响正常工作的锈蚀现象，绝缘电阻应符

合 5.7 条的规定。 

5.30 淋水 

电动机应符合 GB/T 4942.1-2001 中 IP03（防淋水）的规定。控制器应符合 GB/T 4942.2-93 中 IP03
（防淋水）的规定。 

5.31 振动 

电动机和控制器固定在试验台上，按表 4 规定的振动条件进行振动试验，试验过程中不应出现零部

件松动或损坏。试验后测试空载电流应符合 5.12 条的规定。 

表 4 振动试验条件 

振动频率 

Hz 
振幅 扫描频次 

每一轴线振动时间 

min 

三个相互垂直轴线方向振

动总时间 

min 

10～55 双振幅 1.5mm 10 45 135 

5.32 冲击 

电动机和控制器固定在试验台上，按表 5 规定的冲击实验条件进行冲击试验，试验过程中不应出现

零部件松动或损坏。试验后测试空载电流应符合 5.12 条的规定。 

表 5 冲击试验条件 

峰值加速度 

m/s
2
 

脉冲持续时间 

ms 
波形 每一轴线冲击次数 

三个相互垂直轴线的 6个

方向冲击总次数 

150 11 半正弦 3 18 

5.33 噪声 

电动机在额定电压下，空载运行其噪声应不大于 65dB（A）。 

5.34 寿命 

有刷直流电动机寿命应不小于 1000h，其它种类的电动机寿命应不小于 2000h。试验后检查电动机

的额定数据，应满足 5.13 条的规定。 

5.35 说明书 

每个电动机和控制器应附有说明书，同一批次电动机或控制器提供给同一客户可以提供一份说明

书。说明书印刷应规范，且应具有下列内容： 

a. 电动机或控制器的生产厂家、生产日期和型号； 

b. 电动机或控制器的外形及安装尺寸、接口及接线定义、电动机或控制器的正确接线方法； 

c. 电动机空载电流、电动机额定性能数据； 

d. 控制器欠压保护值、控制器最大输入电流； 

e. 告戒使用者对电动机或控制器按正确的定义进行接线和使用，避免相序接错或电源线接反等问

题； 

f. 生产厂商有关“质量三包”承诺的具体内容； 

g. 生产厂需要说明的其他事项。 
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6 试验方法 

6.1 正常试验条件 

a. 环境温度为 5～30℃； 

b. 相对湿度为 45％～75％； 

c. 大气压力 86～106KPa； 

d. 电器测量仪表精度应不低于 0.5 级（兆欧表除外）； 

e. 测功仪精度应不低于 1％，测速仪精度应不低于 1％； 

f. 直流电源纹波系数应不大于 5％； 

g. 声级计精度为±1.5dB； 

h. 千分表精度为 1 级。 

6.2 外观 

用目测法检查电动机和控制器的外观质量，应符合 5.3 条的要求。 

6.3 外形及安装尺寸 

用保证尺寸精度要求的量具检查电动机和控制器的外形及安装尺寸，应符合 5.4 条的要求。 

6.4 装配质量 

6.4.1 轴向间隙 

将电机以轴向水平位置牢固地安装，千分表测量头置于轴伸顶端，沿着轴线施加 100N 推力在轴上，

先向一个方向，然后向相反方向，千分表二次读数之差为轴向间隙，应符合 5.5.1 条的要求。 

6.4.2 径向圆跳动 

将电动机机壳固定，当缓慢地转动转轴时，用千分表在轴伸配合部位测取轴向三点跳动值，其最

大值应符合 5.5.2 条的要求。 

6.4.3 端面跳动 

将一体轮轮毂电动机轴固定，缓慢地转动外壳，用千分表在机壳外缘端面测取径向三点跳动值，

其最大值应符合 5.5.3 条的要求。 

6.5 引出线 

6.5.1 引出线定义 

按 5.6.1 条引出线定义进行检查，应符合 5.6.1 条的要求。 

6.5.2 接插件 

按企业标准或产品技术条件规定的方法进行检查，应符合 5.6.2 条的要求。 

6.5.3 电动机引出线强度 

轴向（径向）出线的电动机，使引出线的引线端朝下，沿引出线的轴向，在其端部逐渐施加 20N

拉力，加力时应使导线芯及绝缘层均匀受力。然后将电动机转过 90°，使轴成水平（垂直）位置，再

将电动机定子绕引出线孔的轴线顺时针及逆时针各转 360°，其结果应符合 5.6.3 条的要求。 

6.6 绝缘电阻 

用 5.7 条规定的兆欧表测量绝缘电阻值，其结果均应符合 5.7 条的要求。 

6.7 绝缘介电强度 

    用耐压试验仪进行绝缘介电强度试验，其结果均应符合 5.8 条的要求。 
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6.8 定子电阻 

    用直流电桥或满足精度要求的其它仪表测量电动机各相定子绕组的电阻，其值应符合 5.9 条的要

求。 

6.9 定子电感 

用电感电桥测量电动机各相定子绕组在频率 1000HZ 下的电感，其值应符合 5.10 条的要求。 

6.10 旋转方向 

    将电动机与控制器正确联结，通电，用目测法检查电动机的旋转方向，应符合 5.11 条的要求。 

6.11 电动机空载电流 

    电动机在额定电压下空载运行 5min 后，测取电动机绕组输入电流值应符合 5.12 条的要求。 

6.12 电动机额定数据 

    电动机固定在转矩测试仪上，功率分析仪接在控制器与电动机之间，电动机和控制器在额定电压下

运行，并逐渐加大转矩，在 5.13.1 条要求的额定转矩值的 50%、100%及 160%三点，分别用转速表及功

率分析仪测取对应的电动机转速 n、电动机输入功率 P1。然后用公式⑴计算出对应电动机转矩时的输出

功率，用公式（2）计算对应转矩点的电动机效率。额定转矩点对应的转速为额定转速，应满足 5.13.2

的要求，额定转矩点对应的输出功率为额定输出功率，应满足 5.13.3 的要求，各转矩点对应的效率应

满足 5.13.4 条的要求。 

     

                                         ………………………………………………………… （1） 

式中： 

P2——输出功率 W； 

9.55——变换系数； 

    M ——转矩 N·m； 

n ——转速 r/min。 

………………………………………………………… （2） 

式中： 

η ——效率％； 

    P2   ——输出功率 W； 

P1   ——输入功率 W。     

6.13 电动机超速 

    电动机在 1.2 倍额定电压下空载运转 2min 后应符合 5.14 条的要求。型式试验时，超速试验应在热

态下进行。 

6.14 电动机短时过载 

电动机固定在转矩测试仪上，电动机在额定电压下运行，转矩逐渐加至额定转矩的 1.6 倍时，维持

10min 后，其结果应符合 5.15 条的要求。 

6.15 控制器最大输入电流 

电动机固定在转矩测试仪上，控制器与电动机相连，给控制器施加额定电压，调节速度指令到最大

使电动机运转，通过转矩测试仪给电动机逐渐增加转矩，监测控制器直流母线达到的最大输入电流应满

55.92
nMP ×

=

%100
1

2 ×=
P
Pη
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足 5.16 条规定。 

6.16 控制器额定输入电流 

    电动机固定在转矩测试仪上，控制器与电动机相连，给控制器施加额定电压，调节速度指令到最大

使电动机运转，通过转矩测试仪给电动机逐渐增加转矩调节控制器直流母线输入电流至 5.17 条规定的

控制器额定输入电流，连续 2h 控制器应能正常运转。 

6.17 控制器功耗 

电动机固定在转矩测试仪上，控制器与电动机相连，给控制器施加额定电压，调节速度指令到最大

使电动机运转，通过转矩测试仪给电动机逐渐增加转矩调节控制器直流母线输入电流至 5.17 条规定的

控制器额定输入电流，通过功率分析仪读出控制器输入电压、输入电流及控制器的输出功率，控制器的

输入功率为控制器直流母线电压与直流母线电流的乘积，控制器输入功率与控制器输出功率的差值为控

制器的功耗值，应符合 5.18 条的要求。 

6.18 控制器短时过载 

电动机固定在转矩测试仪上，控制器接电机，在额定电压下，转矩逐渐增加，使工作电流达到 1.6

倍额定电流值，维持 10min 后，控制器应符合 5.19 条的要求。 

6.19 控制器主要功能 

6.19.1 调速功能 

    电动机接电源后,在额定负载下，调节控制器的速度控制部件，电动机的转速从 0开始逐渐升至最高

转速值，应符合 5.20 的要求。 

6.19.2 欠压保护功能 

    调直流稳压电源输出电压为控制器的额定值，调控制器到高速位，电动机工作正常，然后调低稳压

电源的输出电压到电动机自动断电不工作，此值为欠压值，应符合 5.21 条的要求。 

6.19.3 过电流保护功能 

    调直流稳压电源输出电压至控制器的额定值，调控制器到高速位。电动机工作正常，改变负载，使

电流指示逐渐上升到不能继续上升时，即达到控制器最大输入电流，维持一定时间应能自动断电实现过

流保护，其维持时间应符合 5.22 条的要求。 

6.19.4 制动断电功能 

电动机固定在具有制动性能的模拟台架上，调直流稳压电源输出电压为控制器额定值，调控制器到

高速位，电动机工作正常，当制动动作时，应符合 5.23 条的要求。 

6.19.5 防失控保护功能 

控制器与电动机相连，给控制器施加额定电压，调节速度指令至最大，电动机正常运行，将速度指

令线断开，控制器应能控制电动机停止运转。 

控制器与电动机相连，给控制器施加额定电压，调节速度指令至最大，电动机正常运行，将调速把

手的地线断开，控制器应能控制电动机停止运转。 

6.20 重量 

用感量为 1%的衡器，秤取电机和控制器的重量，应符合 5.25 条的要求。 

6.21 温升 

将电机安装在支架上，在室温下放置，待达到稳定非工作温度后，测量规定绕组的直流电阻，计下

室温，然后在额定电压下使电机运行在额定转矩和额定转速点维持一定时间，待达到稳定工作温度后，

切断电源，测试同一绕组的直流电阻，并记录此时的室温。 
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温升按 GB/T 5171-2002 中 6.2.2.1 条的规定求出，应符合 5.26 条的要求。 

6.22 低温 

    电动机和控制器安装在试验支架上，不通电放在试验箱中，逐渐降低箱温，并保持在-10±1℃，试

验后，应符合 5.27 条的要求。 

6.23 高温 

    电动机和控制器安装在试验支架上，放入试验箱中，空载运转，升高箱温并保持在 55±2℃，试验

后应符合 5.28 条的要求。 

6.24 恒定湿热 

控制器和电动机轴伸及安装配合面涂以防锈脂后，放入试验箱（室）内，按 5.29 条规定的试验条

件进行试验，试验后，应符合 5.29 条的要求。 

6.25 淋水 

电动机和控制器处于非通电状态，分别按 GB/T 4942.1-2001 及 GB/T 4942.2-93 中 IP03（防淋水）

试验方法进行试验，试验过程中，电动机及控制器引出线向下，试验后应符合 5.30 条的要求。 

6.26 振动 

电动机和控制器分别固定试验台上，按 GB 2423.10 中的规定进行振动试验。其振动频率、振幅、

扫频次数、每一轴线的振动时间按 5.31 条中表 4 的规定。试验在三个垂直的方向（其中一个方向为电

机轴线方向）进行。 

在进行初始振动时如出现危险频率，应记录该频率和所施加的振幅值，并在每一危险频率上，以相

同的振幅值振动 30min。 

试验过程中电动机和控制器在额定电压下空载运转，试验后电动机和控制器应符合 5.31 条的要求。 

6.27 冲击 

电动机和控制器分别固定试验台上，按 GB 2423.5 中的规定进行冲击试验。其峰值加速度、脉冲持

续时间、波形、冲击次数按 5.32 条中表 5 的规定。 

试验过程中电动机和控制器在额定电压下空载运转，试验后电动机和控制器应符合 5.32 条的要求。 

6.28 噪声 

电动机悬持在弹性元件上，在额定电压下空载运行，按 GB 10069.1 规定进行噪声试验，其结果应

符合 5.33 条的规定。 

6.29 寿命 

     电动机轴向水平放置，施加 60%额定负载（对拖法或其他模拟负载）进行寿命试验，试验时间可累

计计算，但每次试验连续时间必须大于 2h，试验总累计时间应符合 5.34 条的规定。试验期间不允许更

换零件。 

6.30 说明书 

查阅制造厂所附的说明书： 

a. 是否有说明书； 

b. 说明书的内容是否达到本标准的要求； 

c. 说明书的内容与受检样本是否符合。 
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7 检验规则 

7.1 检验分类 

检验分出厂检验和型式检验。 

检验分类表见表 6 和表 7。 

 

表 6  电动机检验分类表 

 

序号   检 验 项 目 技术要求 试验方法 出厂检验 型式检验 

1 外观 5.3 6.2 

2 外形及安装尺寸 5.4 6.3 

轴向间隙 5.5.1 6.4.1 

径向圆跳动 5.5.2 6.4.2 3 
装配 

质量 
端面跳动 5.5.3 6.4.3 

引出线定义 5.6.1 6.5.1 

接插件 5.6.2 6.5.2 4 引出线 

引出线强度 5.6.3 6.5.3 

5 绝缘电阻 5.7 6.6 

6 绝缘介电强度 5.8 6.7 

7 定子电阻 5.9 6.8 

8 定子电感 5.10 6.9 

9 旋转方向 5.11 6.10 

10 电动机空载电流 5.12 6.11 

额定转矩 5.13.1 6.12 

额定转速 5.13.2 6.12 

额定输出功率 5.13.3 6.12 
11 

额

定

数

据 效率 5.13.4 6.12 

√ √ 

12 电动机超速 5.14 6.13 

13 电动机短时过载 5.15 6.14 

14 重量 5.25 6.20 

15 温升 5.26 6.21 

16 低温 5.27 6.22 

17 高温 5.28 6.23 

18 恒定湿热 5.29 6.24 

19 淋水 5.30 6.25 

20 振动 5.31 6.26 

21 冲击 5.32 6.27 

22 噪声 5.33 6.28 

23 寿命 5.34 6.29 

— 

24 说明书 5.35 6.30 √ 

√ 
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表 7  控制器分类表 

 

序号    检 验 项 目 技术要求 试验方法 出厂检验 型式检验 

1 外观 5.3 6.2 

2 外形及安装尺寸 5.4 6.3 

引出线定义 5.6.1 6.5.1 
3 引出线 

接插件 5.6.2 6.5.2 

4 绝缘电阻 5.7 6.6 

5 绝缘介电强度 5.8 6.7 

√ 

6 最大输入电流 5.16 6.15 

7 额定输入电流 5.17 6.16 

8 功耗 5.18 6.17 

— 

9 短时过载 5.19 6.18 

10 调速功能 5.20 6.19.1 

11 欠压保护功能 5.21 6.19.2 

12 过流保护功能 5.22 6.19.3 

13 制动断电功能 5.23 6.19.4 

14 防失控保护功能 5.24 6.19.5 

√ 

15 重量 5.25 6.20 

16 低温 5.27 6.22 

17 高温 5.28 6.23 

18 恒定湿热 5.29 6.24 

19 淋水 5.30 6.25 

20 振动 5.31 6.26 

21 冲击 5.32 6.27 

— 

22 说明书 5.35 6.30 √ 

√ 

7.2 出厂检验 

    每台电动机及控制器应经制造厂质量检验部门检验合格，并附合格证方可出厂。 

7.3 型式检验 

7.3.1 型式检验应在下列条件之一时进行 

    a.  新产品设计定型时； 

    b.  更换材料和工艺影响性能时； 

    c.  正常生产二年。 

7.3.2 抽样规则 

    型式检验应从出厂检验合格的产品中抽取，共 6 台，其中 2 台专做寿命试验，2 台做寿命试验以外

的所有试验项目，2 台存放作复检备用。 

7.3.3 判定规则 

    型式检验中有一台电动机任何一项不合格，允许从备检样品中抽取复检，经复检后仍不合格，则判

型式检验不合格，控制器相同。 
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8   标志、包装、运输和贮存 

8.1 标志 

8.1.1 电动机和控制器应有牢固清晰的铭牌，内容必须包括： 

     a.  型号规格； 

     b.  出厂编号； 

     c.  出厂日期； 

     d.  制造厂名。 

8.1.2  包装箱外壁应有下列标志： 

a. 产品名称、型号规格、数量； 

b.   产品标准号； 

c.   每箱的净重及毛重； 

d.   标明防潮，不准倒置、轻放等标志； 

e.   制造厂商信息。 

8.2  包装 

8.2.1  电动机和控制器的包装应符合防潮，防振的要求。 

8.2.2  包装箱内应装入随同产品供应的下列文件： 

    a.  装箱单（指各只包装）； 

    b.  产品合格证； 

    c.  产品使用说明书。 

8.3  运输 

    a.  在运输中，产品不得受剧烈机械冲撞、曝晒、雨淋、化学腐蚀性药品及有害气体侵蚀； 

    b.  在装卸过程中，产品轻搬轻放，严防掷、翻滚、重压。 

8.4  贮存 

    a.  产品应贮存在温度为－10～＋40℃，湿度不大于 90％、干燥、清洁及通风良好的仓库内； 

    b.  应不受阳光直射、离热源（暖气设备等）不得少于 2m； 

    c.  不得受任何机械冲击或重压。 

 

 

 

 

 


